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Anschlussanleitung eines DISEQC Motors

Sicherheitshinweis:

Die Installation des Geréts und Reparaturen am Gerat sind ausschlielich vom Fachmann unter Beachtung
der geltenden VDE-Richtlinien durchzufuhren. Bei nicht fachgerechter Installation und Inbetriebnahme wird
keine Haftung tbernommen. Das Gerét darf nur in trockenen Raumen betrieben werden. In feuchten
Raumen oder im Freien besteht die Gefahr von Kurzschlussen (Achtung: Brandgefahr) oder elektrischem
Schlégen (Achtung: Lebensgefahr).Wahlen Sie den Montage- bzw. Aufstellort so, dass Kinder nicht
unbeaufsichtigt am Geréat und dessen Anschlissen spielen konnen. Der Montage- bzw. Aufstellort muss eine
sichere Verlegung aller angeschlossenen Kabel erméglichen. Zufuihrungskabel durfen nicht durch
irgendwelche Gegenstande beschadigt oder gequetscht werden. Wahlen Sie einen Montage- bzw.
Aufstellungsort, an dem unter keinen Umstanden Flussigkeiten oder Gegenstande in das Gerét gelangen
kdnnen (z. B. Kondenswasser, Dachundichtigkeiten, GieRwasser etc.) Setzen Sie das Gerat niemals direkter
Sonneneinstrahlung aus und vermeiden Sie die direkte Nahe von Warmequellen (z. B. Heizkdrper, andere
Elektrogerate, Kamin etc.)Achten Sie unbedingt darauf, dass Kabel nicht in die N&dhe von Warmequellen (z.
B. Heizkorper, andere Elektrogerate, Kamin etc.) kommen. Dieses Produkt muss bei einer daftr
vorgesehenen Sammelstelle abgegeben werden, Informationen zu Sammelstellen fiir Altgerate erhalten Sie
bei lhrer Stadtverwaltung, 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstragern oder Ihrer Mullabfuhr. Dieses Gerét
entspricht allen Verordnungen und Richtlinien der Gemeinschaft. WEEE Reg.Nr. 76454326

Alle genannten oder abgebildeten Logos, Namen und Marken sind Eigentum der jeweiligen Rechteinhaber.

DIiSEqQC™ ist ein Markenzeichen von EUTELSAT

Installationshinweise

1. Verschrauben Sie den Motor wie im Bild gezeigt.

2. Stellen Sie sicher, dass sich der Motorarm in der 0° Position befindet.

3. Dann bewegen Sie mit den Bedienungstasten an der Unterseite des Motors den Motorarm
2 auf exakt 0° (das Kabel muss mit dem angeschalteten Receiver verbunden sein).

4. Stellen Sie sicher, dass der Motormast vor der Installation exakt vertikal ausgerichtet ist.

5. Befestigen Sie den Motor auf dem Motormast und ziehen Sie die beiden U-Schrauben 4
zusammen mit Schraube und Mutter gleichmafiig an. Stellen Sie sicher, dass in sudlicher
Himmelsrichtung kein Hindernis, wie z. B. ein Baum oder Geb&ude steht.
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AUFSTELLUNG DES MOTORS
1. Ausrichtung auf den GEOGRAPHISCHEN SUDEN.

Befestigen Sie die Antenne am Motor. Stellen Sie sicher, dass diese in der Mitte des
Motorarms ist. Drehen sie den Motor zusammen mit der Antenne in Richtung des
GEOGRAPHISCHEN SUDEN. Den GEOGRAPHISCHEN SUDEN finden Sie mit Hilfe der
Tabelle fir magnetische Differenzen und einem Kompass, der den MAGNETISCHEN
SUDEN anzeigt.

2. Einstellen des Elevationswinkels des Motors.(A)

Stellen Sie den Motor-Elevationswinkel Uber den Inclinometer oder der H6hen /
Breitengrad-Skala an beiden Seiten des Motors gemaB des Breitengrades Ihrer
Position ein.

3. Einstellen des Deklinationswinkels.(B)

Den Deklinationswinkel entnehmen Sie bitte der beigefliigten WINKELTABELLE
Stellen Sie den Deklinationswinkel entsprechend der Skala auf der Satelliten-
Antenne ein. Die Ablesung der Antenne sollte sein:

35°-DECLINATION ANGLE

4. Bewegen Sie die Antenne mit dem manuellen Knopf an der Unterseite des
Motors in Richtung Ost und West, um zu prifen, ob Sie einen guten Empfang
haben. Falls nicht, missen Sie korrigieren Sie Richtungs-, H6hen- und
Neigungswinkel, um den besten Empfang zu erhalten.

P.S. Um die Antenne zu bewegen, verbinden Sie den Motor mit dem Koaxialkabel
mit dem Receiver oder Schalter.
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Verbinden Sie den DiISEqQC Motor mit dem Koaxialkabel (RG-6/U) wie im Bild unten 4-
dargestellt:

RECEIVER
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BEDIENUNG DES DiSEqC 1.2

Der DISEqC Motor wurde flir die DISEqC 1.2 Receiver gebaut. Die Befehle der
Receiver kdnnen sich unterscheiden, sind aber ahnlich. Bitte sehen Sie in der
Bedienungsanleitung des DISEqC 1.2 Receivers nach.

1.Gehe nach Ost / West: bewegt die Antenne nach Osten / Westen.
2.Feineinstellung Ost / West: bewegt die Antenne 1 Schritt nach Osten / Westen.
3.Speichern nn: Speichert Satelliten-Position nn (01~60).

4.Gehe zu nn: Bewegt den Motor auf Satelliten-Position nn (01~60).

5.Goto 0°: Bewegt den Motor auf 0° als Referenzpunkt.

6.Resynchronisierung / Umschalten:

(a)Bewegt den Motor durch “Gehe zu “-Befehl auf eine Position.

(b)Bewegt den Motor Ost/West auf eine bessere Position.

(c)Sendet Resynchronisierungsbefehle an den Motor. Die urspriingliche Position

wird auf die neue Position gedreht. Alle anderen Satelliten-Positionen werden auch 5
geandert.

Goto x Funktion

1.Schauen Sie bitte in der Bedienungsanleitung nach und suchen Sie den
Installationstyp mit der ,,Goto X" Funktion.

2.Tragen Sie in die leeren Kastchen im Menu des Receivers Langen- und
Breitengradwerte ein. Sobald die Werte korrekt Ubertragen wurden, bewegt der
Motor sich in die berechnete Position.

3.Bewegen Sie die mit dem Motor verbundene Antenne leicht im oder gegen den
Uhrzeigersinn, bis Sie auf dem angeschlossenen Fernsehgerat ein Bild haben oder
das Signal auf dem Feldstarkenmeter erhalten. AnschlieBend ziehen Sie die
Schrauben an.
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LED INDIKATOR

Die beiden LED Indikatoren auf der Unterseite des Motors zeigt die folgenden
Informationen an:

Funktion Status

Power on LED1 & LED2 blinken alle 2 Sekunden
Drive East LED1 blinkt 1mal

Drive West LED2 blinkt 1mal

Halt LED1 & LED2 blinken 1mal

Store LED1 blinkt 2 mal

East Limit LED1 blinkt 3 mal

West Limit LED2 blinkt 3 mal

Limit off LED1 & LED2 blinken 3 mal

Goto X LED1 & LED2 blinken 4 mal

Stop East Limit LED1 blinkt

andauernd

Stop West Limit LED2 Keep Blinking

Call LED2 blinkt andauernd

BUTTON BUTTON
LED 1 LED?
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HARDWARE RESET MIT DEM RECEIVER

1. Fihren Sie den Befehl "Gehe zu Referenzpunkt®(gehe zu “0") durch.

2. Trennen Sie die Stromverbindung durch Ausstecken des Koaxialkabels.

3. SchlieBen Sie das Koaxialkabel wieder an.

4 .Flihren Sie den Befehl Umschalten “0” durch.

Nachdem die gespeicherten Daten geldscht sind, wird die Satelliten-Tabelle mit der
urspringlichen Tabelle Uberschrieben und “0” korrigiert.

HARDWARE RESET MIT DiISEqC MOTOR

1. Trennen Sie die Stromverbindung durch Ausstecken des Koaxialkabels.

2. Halten Sie die Tasten OST / WEST gleichzeitig 5 Sekunden lang gedrtickt.

3. SchlieBen Sie das Koaxialkabel wieder an.

4. LED1 und LED2 blinken 5 Sekunden lang.

Sobald die gespeicherten Daten gel6scht sind, geht der Motor zurick auf *0”Grad
Und Uberschreibt die Satelliten-Tabelle mit der urspringlichen Tabelle.

INTEGRIERTER SATELLITEN-TABELLEN RESET

1. Halten Sie die beiden OST / WEST Tasten gleichzeitig flir 5 Sekunden gedrickt. 7
2. LED1 und LED2 blinken 5 Sekunden.

Sobald die gespeicherten Daten geldscht sind, wird die integrierte

Satelliten-Tabelle mit der Urspringlichen Uberschrieben.

SPEZIFIKATION

H-H Motor

Protokoll DISEqC 1.2

Kompatible Receiver mit DISEqQC 1.2 oder Interface Box
Antennen GroéBe 120 cm Max.

Geschwindigkeit 1.9° / sec (at 13V) ; 2.5° / sec (at 18V)
Azimut Winkel 80° Ost ~ 80° West ( 160° )
Elevationswinkel 25°~75°

Eingangsspannung 13 / 18Vdc

Ausgangsspannung 13 / 18Vdc

Stromverbrauch 50 mA (Stand-by)

200mA (Normal)

350mA (Max.)

Satelliten-Positionen 60 Positionen

Kalibrierungsfunktion Ja (Gehe zu 0°)

manuelle Tasten Ost/West Ja (auf der Unterseite des Motors integriert)
Begrenzungsschutz 1.fest mit Mikro-Schaltern
2.Programmierbares Software-Limit
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3.Current Limit Positionierungssensor High Resolution Hall Effect Sensor Anschluss
F-Type

Gewicht (Motor) 3.1 Kg (Net) / 3.5 Kg (Gross)

Abmessungen (Motor) 345 x 168 x 110 mm3 (Gross)

ELEVATIONS- UND DEKLINATIONSWINKELTABELLE

Brefenged [ Elevaions [ Prklicelnes | Ant. Siuiz || Bredenared [ Elevations| Deklingfons [ Ant. Siuiz

winkel | wieksl | Wikl Winksl | Winkel | Wioke!
0 30 0.0 30.0 34 20 9.9 23.0
1 53 0.2 34.8 39 29 2.0 23.4
2 3 0.4 340 30 o4 9.8 29.2
3 S u.o 34.0 37 03 2.3 23.1
< 50 0.7 343 38 L3 0.0 23.0
L] 80 0.3 34.1 33 21 0.1 25.3
5] 54 1.1 33.39 40 o0 0.3 28.1
i 53 1.2 33.8 41 43 0.4 25.0
k] 52 1.4 33.0 42 435 0.2 28.0
E] 81 1.0 33.4 43 &7 0.0 28.4
10 a0 1.8 33.2 44 40 0.7 28.3
11 -] 1.3 33.1 42 45 0.5 28.2
12 kg 2.1 32.9 40 44 0.8 28.2
13 il 2.3 32.7 & 43 1.0 259
14 ) 2.4 32.0 435 42 7.1 21.3
12 i) 2.0 32.4 43 41 r.2 27.8
10 e 2.3 32.2 U 40 .3 27.¢
17 3 3.0 32.0 o1 33 T4 7.0
18 2 3.1 31.3 L] 35 .9 27.0
13 i1 3.3 31.7 23 31 7.0 27.4
20 ) 3.4 31.0 o4 30 1.0 27.4
21 03 3.0 31.4 o0 34 7. 20.2
22 03 3.8 31.2 o238 32 7.8 20.2
23 o 3.3 31.1 o0 30 5.0 20.0
24 00 4.1 30.3 02 23 8.2 20.8
22 0> 4.2 30.8 04 20 5.3 20.1
20 04 4.4 30.0 00 24 5.4 20.0
21 03 2.0 30.0 03 22 5.4 20.0
23 o2 a0 30.3 rJ 20 5.9 20.0
23 01 2.3 30.2 2 13 5.0 20.4
30 o0 2.0 30.0 L] 10 5.0 20.4
31 o3 2.1 23.3 0 14 5.0 20.4
32 28 0.2 239.8 s 12 S.1 20.3
33 o7 0.4 23.0 50 10 S.1 20.3
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